Pydrivdi teleskooppinostolaite RTH 5.30
LAITE Enimméisnostokapasifeetti 4.999 kg (massakeskipiste 500 mm)
Enimmdisnostokorkeus 29,9 m
Mall Mercedes OM 924 LA Euro 4 Interim
Nimellisteho 150 KW - 204 (V kierrosluvulla 2.200 r/min
Suurin viidntomomentti 800 Nm kierrosluvuilla 1.400 r/min
MOOTTORI Sylinteritilavuus 481
Sylinterien mdrd 4 rivissd

Polttoaineen jakelu

Turboahdettu suoraruiskutusdiesel

Jidhdytyslaitteisto Vesi — vilijiiahdytin
Tyyppi Hydrostaattinen suliettu piii
Mall Bosch — Rexroth

500 bar

VOIMANSIIRTO Enimmdispaine
Sylinteritilavuudet

Siitdtilovuuspumppu (enimmiissylinteritil. 110 cc/kierros) elekfronisella valvonnalla
Siitotilavuusmoottori (enimmdissylinteritil. 115,6 cc/kierros)

Vaihteisto Kaksinopeuksinen jakovaihteisto (4,06-1,43) Eteenpdin ja taaksepdin
Kokonaisvilityssuhde 17,5 jokaisella akselilla
Taka-akseli Nivelletty ohjoutuva hydraulisella lukituksella
AKSELISTO JA Etuakseli Nivelletty ohjoutuva automaattisella vaaituksella +/- 10°
JARRUT Kiiyttdjarru Monilevyinen dliykylpyjarru jokaisessa akselissa hydrauliohjauksella
Seisontajarru Hydraulinen, negatiivisesti toimiva
Renkaiden koot 18x22,5
Huippunopeus 40 km/h
SUORITUSKYKY Viedon enimmdisvoima koukussa 97 kN
Nousukulma max. 41%
Kddntosdde (haarukoilla) 704m
Kuivapaino 19.000 kg
MASSAT Taka-akselisto (puomi sisiitinvedettyn ja laskettuna) 9.000 kg
Takimmainen tyhjind (puomi sistidnvedettyn ju loskettuna) | 10.000 kg
Polttoainesiilia 2001
SAILIOIDEN JA AdBlue 401
LAITTEISTOJEN Hydraulicly 2101
TILAVUUDET Moottoridliy 161
Jithdytysneste 201
Enimmiistyopaine 350 bar
Laiffeisto Kuorman tunnistava
HYDRAULIKKA Apulaitteiden pumppu Bosch Rexroth — Muuttuvatilavuuksinen (enimmiissylinterifilavuus 58,5¢c/r) - Enimmdisvirtaama 1301 /min

Jukolaite puomin ja yldvaunun liikkeille

Saver Danfoss — Sahkaproportionaaliventtiili SIL2

Tukijalkojen ohjainlaite

Bosch Rexroth — Sahkahydrauliset toimilaitteet

Liikkeiden ohjaus 2 Saver Danfoss kaksiakselista ohjoussauvaa kuolleen mighen kytkimen kanssa — Hallinta CANviyliitekniikallo
Enimmdispituus (puomi sistdnvedettynd ja laskettuna) | 7.754 mm (haarukoiden pystytukitasoon)
Enimmiisleveys 2.508 mm (pydrilld)
MITAT Enimmdiskorkeus (puomi vedettynd ja luskettuna) 3.056 mm (pydrilld)
Akselivili 3.300 mm
Viahimmdiskorkeus magsta 345 mm

EN 13000: hydraulinostolaitteiden vaatimuksia koskeva
VAATIMUKSENMUKAISUUS | EN 280: siirettdivid henkilannostimia koskeva

EN 13849: koneen kaikkien ohjaimien turvallisuutta koskeva

STANDARDIT EN 15000: haarukallisten teleskooppinostolaitteiden dynaamista vakautta koskeva

FOPS/ROPS
97,68 /EY: moottorien piitstovaatimuksia koskeva
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TELESCOPIC HANDLERS

Magni Telescopic Handlers srl
Via Magellano, 22 - 41013 Castelfranco Emilia, Modena, ltalia
Tel: +39 059 8630811 - Fax: +39 059 8638012

commerciale@magnith.com - www.magnith.com

Tiedot téssa esitteessd ovat informatiivisia eRallife] voidaan muuttaa ilman erillisté ilmoitusta

 TELESCOPIC HANDLERS

Elekronisesti of
Automaattinen tukijalkojer
Saksityyppinen tukijalka

 RTH5.30
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Nostokaavio tukijalat levitettyna 360° Nostokaavio edessa ilman tukijalkoja 180° kaantyva henkildkori Kiinted teleskooppitydtaso TP
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